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URZAD WOJEWODZKI Jf) pazdziernika 1992r,

Warszawa,

w Warszawie
Wydziat Nadzoru Urbanistycznego
i Budowlanego

Nr ewldencyjny Wa-688/92

STWIERDZENIE POSIADANIA PRZYGOTOWANIA ZAWODOWEGD

do pefnienia samodzielnej funkcji technicznej w budownictwie

Na podstawie art. 18 ust. 5 i art. 57 ust. 3 ustawy z dnia 24 pazdziernika 1974 r. — Pra-

rozp. Ministra Gospodarki TerenoweJ i Ochrony Srodow1ska z dnia 20.1I1.1975 r. w sprawie sa-
modzielnych funkecji technicznych w budownictwie (Dz. U. Nr 8, poz. 46 z pdzn. zmianami).

STWIERDZAM
ze Ob., _DARIUSZ PIOTR BUTA 9.dJana

........................

urodzony(a) dnia 19 lipca 1955 r. Warszawa

w specjalnosci __instalacyjno-insynieryjnej w zakresie sieci
i instalacji elektrycznych:

1/ do kierowania, nadzorowania i kontrolowania budowy i robét,
kierowania i kontrolowania wytwarzania konstrukcyjnych ele-
mentdéw sieci i instalacji oraz do kontrolowania stanu tech-
nicznego w zakresie instalacji elektrycznych, napowietrznych
i kablowych 1linii energetycznych oraz stacji i urzadzen ele-

ktroenergétycznych - 0 powszechnie znanych rozwiazaniach kon-
gtrukecyjnych,

2/ w budownictwie jednorodzinnym, zagrodowym oraz innych budyn-
kéw o kubaturze do 1000 m - do gporzgdzania projektdéw insta-
lacji elektrycznych o powszechnie znanych rozwigzaniach kon-
gtrukecyjnych i schematach technicznyche-

5 n; Wojewody Warssawskiege

mgr inglarc \er t Hjthalowshi

Dyrekior Wydziaty Nadzoru
Urbanlstycznego | Budowlonego
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Zaswiadczenie

o numerze weryfikacyjnym:

MAZ-HLB-82J-R1E *

Pan DARIUSZ PIOTR BUTA o numerze ewidencyjnym MAZ/IE/7406/03
adres zamieszkania ul. MONTE CASSINO 12 m.9, 01-121 WARSZAWA
jest cztonkiem Mazowieckiej Okregowej Izby Inzynieréw Budownictwa i posiada wymagane

ubezpieczenie od odpowiedzialnosci cywilnej.
Niniejsze zaswiadczenie jest wazne od 2018-07-01 do 2019-06-30.

Zaswiadczenie zostatlo wygenerowane elektronicznie i opatrzone bezpiecznym podpisem elektronicznym
weryfikowanym przy pomocy waznego kwalifikowanego certyfikatu w dniu 2018-06-15 roku przez:

Roman Lulis, Przewodniczacy Rady Mazowieckiej Okregowej Izby Inzynieréw Budownictwa.

(Zgodnie art. 5 ust 2 ustawy z dnia 18 wrzesnia 2001 r. o podpisie elektronicznym (Dz. U. 2001 Nr 130 poz. 1450) dane w postaci
elektronicznej opatrzone bezpiecznym podpisem elektronicznym weryfikowanym przy pomocy waznego kwalifikowanego certyfikatu s
réwnowazne pod wzgledem skutkéw prawnych dokumentom opatrzonym podpisami wtasnorecznymi.)

* Weryfikacje poprawnosci danych w niniejszym zaswiadczeniu mozna sprawdzi¢ za pomoca numeru weryfikacyjnego zaswiadczenia na
stronie Polskiej Izby Inzynieréw Budownictwa www.piib.org.pl lub kontaktujac sie z biurem wtasciwej Okregowej Izby Inzynieréw

Budownictwa.
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1. INFORMACJE OGOLNE

1.1 Podstawa opracowania

Podstawg niniejszego opracowania jest umowa ZM.NZP.2211-09/19 z dn. 21.02.2019

na zaprojektowanie instalacji systemu sygnalizacji pozarowej w budynku PKN i NOT przy ul.
Swietokrzyskiej 14 w Warszawie.

1.2 Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania jest projektowana instalacja systemu sygnalizacji

pozarowej w budynku PKN i NOT przy ul. Swigtokrzyskiej 14 w Warszawie

1.3 Materialy wyjsciowe

Podstawe techniczng do wykonania niniejszego opracowania stanowig nastepujgce

materialy:

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. o ochronie przeciwpozarowej. (Dz. U. z 2002r Nr 147,
poz. 1229 z pdzniejszymi zmianami),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkdéw
technicznych, jakim powinny podlega¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz.
690 z dn. 15.06.2002) z p6zniejszymi zmianami (Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury
z dnia 12 marca 2009r., Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dn. 14
listopada 2017r)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 27 kwietnia 2010
r. zmieniajace rozporzadzenie w sprawie wykazu wyrobow stuzgcych zapewnieniu
bezpieczenstwa publicznego lub ochronie zdrowia i zycia oraz mienia, a takze zasad
wydawania dopuszczenia tych wyrobow do uzytkowania®

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 07 czerwca 2010
r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i
terenow [Dz. U. nr 109 poz. 719]

Specyfikacja techniczna PKN-CEN/TS 54-14. Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$é
14: Wytyczne planowania, projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i
konserwacja”,

Instrukcje, dokumentacje techniczno-ruchowe i wytyczne dostawcy urzgdzen, firmy
Schrack Seconet.

Podktady architektoniczne obiektow wymienionych w pkt. 1.2

Uzgodnienia z Inwestorem

Wizja lokalna na obiektach




1.4 Zakres realizacji

Niniejszy dokument obejmuje projekt instalacji systemu sygnalizacji pozarowej w
oparciu o urzgdzenia firmy Schrack Seconet na podstawie posiadanych materiatéw
wyjs$ciowych, a w szczegdlnosci:

e detekcje pozaru czujkami automatycznymi i recznymi ostrzegaczami pozarowymi,

e rozglaszanie sygnalow ewakuacyjnych poprzez uruchomienie wilasciwych linii
sygnalizatoréw akustycznych,
wysterowanie systemow automatyki wentylacji bytowej i klimatyzacji,
zalgczenie pracy pozarowej dzwigdw windowych,
monitorowanie stanéw pracy zestawu hydroforowego wody pozarowej,
monitorowanie central sterujacych klapami oddymiajgcymi MERCOR w szybach
dzwigdw osobowych,
e monitorowanie central automatycznego gaszenia IGNIS 1520M w serwerowniach,
e monitorowanie stanu pracy zasilaczy ZSP135-DR

Projekt obejmuje wykonanie tras kablowych petli pozarowych, linii sterujgcych oraz
monitorujgcych. Dla potrzeb systemu SSP w czesci objetej wyzej wymienionym zakresem
przewidziano zastosowanie nastepujacych urzadzen firmy Schrack Seconet:

e centrala sygnalizacji pozarowej Integral IP MXF BS5,
e automatyczne i reczne ostrzegacze pozarowe techniki petlowej X-LINE,
e moduly wejscia/wyjscia do sterowania i nadzorowania urzgdzen ppoz.

Zastosowane w projekcie urzadzenia posiadaja aktualne certyfikaty, deklaracje
zgodnosci i $wiadectwa dopuszezenia' zgodnie z obowigzujacym prawem na terenie
Rzeczpospolitej Polskie;j.

Wszedzie tam, gdzie uzyto znakoéw towarowych dopuszcza sie zastosowanie
rozwigzan rownowaznych w stosunku do opisanych w niniejszej dokumentacji projektowej ,
pod warunkiem, Ze beda one posiadaly, co najmniej takie same lub lepsze parametry
techniczne, funkcjonalne oraz beda pozwalaly na integracje za pomocg protokoldow
komunikacyjnych z juz istniejgca Centralg Sygnalizacji Pozaru na terenie Warszawskiego
Domu Technika.

! Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 20 czerwca 2007 r. w sprawie wykazu
wyrobow stuzacych zapewnieniu bezpieczenistwa publicznego lub ochronie zdrowia i zycia oraz mienia, a takze
wydawania dopuszczenia tych wyroboéw do uzytkowania (DZ. U. Nr 143 poz. 1002)




2. OPIS TECHNICZNY

2.1 Charakterystyka obiektu

Opis budynku
Obiekt stanowi budynek murowany, dziewigciokondygnacyjny (parter, antresola, poziom +1,

+2, +3, +4, +5, +6, +7), podpiwniczony. Budynek posiada dwie klatki schodowe. Budynek
nalezy do grupy budynkéw wysokich (W) — ponad 25m do 55m wigcznie nad poziomem
terenu. Budynek ze uwagi na przeznaczenie i sposob uzytkowania zalicza si¢ do kategorii
zagrozenia ludzi ZLIII. Lokale rozrywkowe zlokalizowane na poziomie piwnicy, parteru i
antresoli zalicza si¢ do kategorii zagrozenia ludzi ZLI.
Podzial obiektu na strefy pozarowe
Budynek stanowi jedng stref¢ pozarowa. Budynek nie posiada wydzielonych klatek
schodowych.
Opis ewakuacji
Ewakuacja bedzie prowadzona dwoma klatkami schodowymi do wyj$¢ prowadzacych na
teren otwarty.
Krotki opis sposobu sterowania automatyka pozarowg w budynku
W alarmie pozarowym II stopnia w cz¢sci PKN lub NOT, odpowiednio uruchomione zostana:
- w przypadku alarmu pozarowego w szybach dzwigéw osobowych zostang otwarte
klapy oddymiajgce
- uruchomione sygnalizatory akustyczne na pigtrze zagrozonym i na pietrach
ochronnych (pietra powyzej i ponizej pietra zagrozonego)
- wylgczone wentylatory wentylacji bytowe;j
- dzwigi osobowe zostang sprowadzone na poziom parter i zablokowane z drzwiami
W pozycji otwartej

2.2 Opis systemu

Projekt systemu sygnalizacji pozarowej SSP wykonano zgodnie z wytycznymi
podanymi w normie PKN-CEN/TS54-14. Dla budynku PKN i NOT przyjeto ochrone
calkowitg ktorg stanowi instalacja systemu sygnalizacji pozarowej z automatycznym
wykrywaniem pozaru, obejmujacym wszystkie przestrzenie w budynku, z wyjatkiem tych
ktore sg wylaczone prze wyzej podane wytyczne.

Wykonana instalacja SSP oparta jest na najnowszym systemie Integral IP firmy Schrack
Seconet.

Centrala sygnalizacji pozarowej Integral IP MXF

W celu zapewnienia najwyzszego poziomu bezpieczenstwa pracy systemu
sygnalizacji pozarowej zastosowano centrale sygnalizacji pozarowej typu Integral IP MX
posiadajacg redundancj¢ sprzetowg 1 programowg wszystkich kart (tzn. zdublowanie
wszystkich ukladow z mozliwoscig przetaczania w czasie awarii), a takze ukladéw pamieci
gdzie przechowywane jest oprogramowanie odpowiedzialne za prawidtows prace central.
Zastosowanie takiego rozwigzania gwarantuje, ze caly system bezpieczenstwa bedzie
funkcjonowal w sposéb niezawodny nawet w przypadku awarii jego poszczegdlnych
podzespoléw. W takim przypadku system bedzie nie tylko zdolny do wykonywania
podstawowych funkcji awaryjnych zgodnie z EN 54-2 ale bedzie realizowal wszystkie
funkcje kontrolno-sterujgce zgodnie ze scenariuszem rozwoju zdarzen w trakcie pozaru. W
przypadku wystgpienia awarii systemowej nastapi przetaczenie systemu podstawowego na
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uktad zapasowy, realizujgcy wszystkie funkcje systemu podstawowego (100 % redundancija).
W kazdej obudowie centrali sygnalizacji pozarowej znajdujg sie zatem dwa réwnowazne
systemy mikroprocesorowe, z czego jeden pelni role wiodgcg, a drugi jest systemem
zapasowym pracujgcym w trybie goracej rezerwy. Integral IP jest systemem o 32 — bitowe;j
architekturze. Dzigki wykorzystaniu uktadow o bardzo duzym stopniu integracji (technologia
Microvia), centrala ta posiada ogromng moc obliczeniowg mimo niewielkich rozmiarow.
Integral [P to system sygnalizacji pozarowej (SSP) charakteryzujgcy sie strukturg
zdecentralizowang, oparty jest o budowe modutowa, projektowang i programowang stosownie
do wymogow stawianych konkretnej instalacji sygnalizacji pozarowe;.

Centrala sygnalizacji pozarowej jest centralg modutowg do 16 petli dozorowych z
wewnetrznym panelem obstugi MAP i drukarkg protokotujacg. Pamie¢ zdarzen o pojemnosci
65 tys zdarzen oraz dodatkowg pamigé blokowang przed zapisem (tzw. ,,czarna skrzynka”) z
programowalnym czasem blokady i ilosci zapisywanych zdarzen. Rozbudowane uktady
pamigei pozwalajg na biezaca analize¢ pracy systemu i do ewentualnego ustalenia powstania
pozaru i sposobu dzialania urzadzen ppoz. Zapisane zdarzenia mogg by¢ przegladane na
panelu obstugi centrali oraz drukowane na tasmie papierowej, w sposob uporzadkowany
wedlug daty i czasu wystapienia zdarzenia, za pomocg wbudowanej drukarki lub przy uzyciu
narzedzi serwisowych odezytane i wydrukowane na papierze A4.

D NN AN et 40 5y G TN e

i
£

Rysl: Centrala Integral IP MX

Kazda centrala w konfiguracji podstawowej sklada si¢ z nastgpujacych podzespotow:
e  obudowy z blachy stalowej z wycigciem na panel obstugi lub bez

karty gléwnego procesora B5-MCU

zasilacza B5-PSU

kasety z magistralami systemowymi

panelu obstugi Integral MAP (dla obudowy z wycieciem)

zaciskéw sieciowych oraz kabli akumulatora

miejsca montazu dla akumulatora (maks. wielko$¢ baterii 2 x 12 V/45 Ah)
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Sie¢ central Integral LAN

Centrale Integral IP MX mozna laczy¢ w sie¢ central Integral LAN o topologii
redundantnego pierscienia z wykorzystaniem przewoddéw miedzianych 2x HTKSHekw PH90
1x2x1,0. W ukladzie podstawowym system umozliwia podtgczenie do 16 central pracujacych
w topologii pierscienia lub sieci kratowej. Szybko$¢ transmisji danych przesytanych miedzy
centralami polgczonych za pomoca potaczen miedzianych RS 485 HS wynosi do 2,5 Mb/s
natomiast dla polgczen swiattowodowych do 100 Mb/s. W przypadku wiekszej liczby central
(powyzej 16 CSP) mozliwe jest zastosowanie sieci rozproszonej SecoNET umozliwiajacej
podlaczenie w jednym systemie do 62496 CSP.

Wyniesione panele wskazan i obslugi

Do centrali Integral IP MX mozna za posrednictwem magistrali MMI-BUS
podlgczy¢ urzadzenia zewngtrzne takie jak wyniesione panele obstugi. MMI-BUS to
magistrala z szeregowa transmisjg danych, do ktérej mozna podlgczy¢ maksymalnie 15
urzadzen.

Zadaniem projektowanego systemu jest mozliwie szybkie powiadomienie
odpowiedzialnych stuzb znajdujacych sie w pomieszczeniu ochrony.

Informacja zawiera¢ bedzie dokladng lokalizacje pozaru w postaci adresu
alarmujgcego elementu oraz dodatkowego opisu pomieszczenia/obszaru (na wys$wietlaczu
cieklokrystalicznym centrali sygnalizacji pozarowej i na wydruku wbudowanej drukarki
protokolujgcej), a takze graficzne odwzorowanie tego rejonu w systemie wizualizacji i
zarzgdzania SecolLOG.

Integracja z BMS/SMS, zarzadzanie i wizualizacja, zdalny dostep

Zastosowanie technologii IP umozliwia elastyczne przylgczanie do systemu
zewngtrznych systemow: systemu automatyki budynku (BMS), systemu zarzadzania
bezpieczenstwem (SMS), systemu zarzadzania i wizualizacji zdarzen SecoLOG. Istnieje
mozliwos¢ wykorzystania protokotu komunikacyjnego systemu Integral IP (ISP-IP) lub
podigczenia systemu zewnetrznego w  standardzie OPC, BACnet lub MODBUS z
wykorzystaniem dedykowanego Gateway-a.

Centrala Integral IP MX umozliwia uruchomienie funkcji zdalnego dostepu do
instalacji sygnalizacji pozarowej (kontrola, serwis, wsparcie dla uzytkownika, odczyt i backup
danych) dla Autoryzowanych Partnerow firmy Schrack Seconet.

Centrala moze wysyla¢ emaile z komunikatami alarmowymi do uzytkownikéw systemu lub
Serwisu.

System wizualizacji i zarzgdzania SecoLOG

W projekcie przewiduje si¢ wykorzystanie systemu wizualizacji i zdarzenia SecoLOG
IP, ktéry zostanie umieszczony w pomieszczeniu ochrony budynku PKN przy CSP od
ul. Swietokrzyskie;j.

System wizualizacji i zarzadzania SecoLOG stuzy do centralnego nadzorowania i
obstugi systemu sygnalizacji pozarowej / sterowania gaszeniem firmy Schrack Seconet.
Wszystkie komunikaty i stany elementow systemu sygnalizacji pozarowej sg wskazywane w
przejrzysty sposéb na dwoch monitorach LCD 19”. System obstugiwany jest w intuicyjny
sposdb za pomocg myszki i klawiatury. SecoLOG zostat przebadany i certyfikowany zgodnie
z normg ONORM F3003 (przeciwpozarowe systemy zarzadzaj ace).

Charakterystyka systemu:

e latwa i intuicyjna obsluga systemu sygnalizacji pozarowej za pomocg komunikatéw i
polecen,
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e wysoka niezawodno$¢ dziatania,

e mozliwo$¢ modutowej rozbudowy systemu,

e przewidziane dwa monitory z funkcjg automatycznego przelgczenia w przypadku
wystgpienia bledu,

e specjalistyczne grafiki systemowe z dynamiczng funkcjg ,,zoom” (powiekszanie i
zmniejszanie grafik),

e hierarchiczny system haset z indywidualnym przydzielaniem funkcji dostepu.

e mozliwos¢ przelgczenia wersji jezykowej w trybie ,,online”,

e wydruki alarmowe, teksty opisowe i instrukcje postepowania mogg by¢ indywidualnie
przygotowane,

e funkcja automatycznego tworzenia kopii zapasowej danych jako ,,.Backup Online”.

e nadzorowanie wszystkich polaczen podlgczonych systemow sygnalizacji pozarowe;j,

e rejestracja danych z mozliwoscig tworzenia notatek i raportow,

e wskazanie zdarzen oraz mozliwo$¢ ich obstugi - w zaleznosci od wyboru - poprzez
pojawiajgce sie symbole lub komunikaty na planach kondygnacji budynku.

e bardzo krotki czas wydruku grafiki alarmu oraz tekstow komunikatow.

e mozliwo$¢ zaimportowania grafik ze wszystkich dostepnych formatow graficznych
oraz oprogramowania typu CAD,

e procesy konfiguracyjne 1 sterowania mogg by¢ uruchamiane recznie lub
automatycznie,

o przetestowany i dopuszczony zgodnie z normg ONORM F3003.

Ze wzgledu na wykorzystanie systemu wizualizacji podczas ewakuacji obiektu
zalecane jest podigczenie do gwarantowanego zrodia zasilania pozwalajgcego na prace przez
co najmniej 1 h.

Jednoczesnie poprzez urzadzenie transmisji alarmu zostanie automatycznie wyslane
powiadomienie o pozarze (alarmie II stopnia) do Jednostki Gasniczej Panstwowej Strazy
Pozarne;.

Elementy peryferyjne — technika X-LINE

System Integral IP opiera si¢ na technice linii petlowych X-LINE umozliwiajgcych
podigczenie do 250 elementéw peryferyjnych na jednej petli o dlugosci maksymalnej rownej
3500 m. Dostepna jest najnowsza seria elementow peryferyjnych w wersji X-LINE —
najnowszych czujnikow CUBUS MTD 533X, modutéow wejécia/wyjscia (BX-0214, BX-013,
BX-01, BX-12, BX-REL4, BX-IM4, BX-IOM) i recznych ostrzegaczy pozarowych MCP
545X 1 MCP 535X. Wszystkie elementy pracujace w petli posiadajg obustronne izolatory
zwar¢, ktére catkowicie eliminujg ryzyko utraty nadzoru nad strefg chroniong (kazdy
uszkodzenie na petli takie jak zwarcie lub przerwa jest odizolowane prze izolatory zwarc).
Jednym z najwazniejszych elementow peryferyjnych jest interaktywna czujka multisensorowa
CUBUS MTD 533X, ktoéra moze pracowa¢ jako czujka dymu, ciepta lub jako czujka
multisensorowa nowej generacji. Wielokryteryjne czujki CUBUS MTD 533X zdolne sg
wykrywa¢ pozary w klasach — od TF1 do TF9. Regulowana czulo$¢ czesci optycznej, az 9
klas czulosci czlonu temperaturowego oraz zastosowanie interaktywnej technologii CUBUS
Nivellierung®, ktéra dostosowuje czuto$¢ czujki do parametréw otoczenia sprawiaja, ze
urzadzenia te spelnig nawet najtrudniejsze wymagania stawiane tego typu elementom przez
uzytkownikow.
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2.3 Dobér urzadzen systemu sygnalizacji pozarowej

Dla potrzeb nadzoru budynku PKN projektuje sie zastosowanie centrali typu Integral
IP MXF zlokalizowanej w pomieszczeniu ochrony (wejécie od ul. Swictokrzyskiej 14).

Dla potrzeb nadzoru budynku NOT, petle dozorowe zostang wigczone do istniejgce;
w budynku (wejscie od ul. Czackiego) centrali INTEGRAL IP MXF. Obie centrale bedg
pracowaly w sieci central typu Integral LAN o topologii pierscienia, polaczone za pomocg
zdublowanych toréw komunikacyjnych i kart B5-B8-NET-485, dzieki czemu nawet w
przypadku awarii polaczenia zapewniona jest pelna wydajnos$¢ systemu. Giéwna centrala
zlokalizowana w pomieszczeniu ochrony ( od ul. Swictokrzyskiej) zostala wyposazona w
wewnetrzny panel obstugi (skladajacy sie z szesciowierszowego wyswietlacza LCD
umozliwiajgcego wyswietlanie do 40 znakéw w jednej linii i sluzgcego do informowania o
wszystkich stanach systemu za pomocg alfanumerycznych tekstow informacyjnych) i
wewngtrzna drukarka drukujaca kazde zdarzenie z indywidualnym tekstem uzytkownika i
doktadnym czasem wystgpienia zdarzenia.

Wszystkie zdarzenia sg zapisywane w pamieci centrali/central. Na drukarce
systemowej istnieje mozliwos$¢ wydruku wybranych zdarzen systemowych.

Elementy peryferyjne

Elementy peryferyjne systemu sygnalizacji pozarowej Integral IP pracujg w ukladzie
linii dozorowych petlowych z indywidualnym adresowaniem nastepujacych elementdw:

e interaktywnych punktowych czujek multisensorowych CUBUS MTD 533X (TF1 do
TF9),

e liniowych czujek dymu DOP6001R (za posrednictwem modutu),

e systemow wczesnej detekcji dymu (systemdéw zasysajgcych z czujnikiem dymu o
podwyzszonej czutosci) AirSCREEN ASD 535,

e recznych ostrzegaczy pozarowych MCP 535X,

e moduléw sterujgcych we/wy (BX-02I4, BX-0I3, BX-0O1, BX-I2, BX-REL4, BX-
IM4, BX-IOM).

Wszystkie zaprojektowane w systemie elementy pracujace w petlach dozorowych
wyposazone sg w obustronne izolatory zwar¢ dla uzyskania wysokiej odpornosci systemu na
uszkodzenia typu ,,przerwa” lub ,,zwarcie” w petli dozorowe;j.

Pelna adresowalno$¢ instalacji sygnalizacji pozarowej umozliwia m. in.
identyfikacje miejsca pozaru z doktadnoscig do pojedynczego punktu adresowego, tj. czujki
lub recznego ostrzegacza pozarowego, a takze programowe przypisanie funkcji
wykonawczych (sterujacych) 1 funkcji monitorujgcych poszezegdlnym adresowanym
wyjsciom sterujagcym i wejsciom monitorujgcym w modutach wigczonych w petle dozorowe i
zainstalowanych w r6znych miejscach obiektu.

Nie przewiduje si¢ zastosowania w obiekcie czujek z izotopem promieniotworczym.

Programowanie wszystkich elementow peryferyjnych, jak réwniez kontrola
poprawnosci polgczen fizycznych miedzy nimi przeprowadzane sg z jednego miejsca, za
pomocg komputera klasy PC (notebook). Wszystkie czujki i przyciski bedg posiadaty
indywidualny adres w systemie, co pozwoli na doktadng lokalizacje punktu, z ktérego moze
zosta¢ wywolany alarm. Kazdy element w instalacji, w tym grupy dozorowe, detektory,
przyciski, elementy sterujgce, zostang opisane w centrali indywidualnymi tekstami,
dostosowanymi do potrzeb uzytkownika.
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Adresowalny system sygnalizacji pozarowej umozliwia detekcje pozaru z doktadnoscia do
pojedynczej czujki. Dodatkowo zastosowanie w kazdym elemencie petlowym obustronnego
zintegrowanego izolatora zwar¢ umozliwia swobodne prowadzenie linii petlowej przez rézne
strefy pozarowe, dowolne definiowanie grup dozorowych w systemie z mozliwo$cia
logicznego polaczenia w grupe dozorowa elementéw zainstalowanych na réznych petlach.

Poprzez zastosowanie powyzszych rozwigzan proponowany system zapewnia
najwyzsza niezawodnos$¢ i bezpieczenstwo oraz elastyczno$é pod wzgledem ewentualnej
przysztej rozbudowy systemu.

2.4 Zakres ochrony systemu sygnalizacji pozarowej

Zakres ochrony, jak i rozmieszczenie elementéw liniowych (czujki, ROP,
modulowej./wyj.) wykonano zgodnie z zaleceniami zawartymi w normie PKN-CEN/TS54-14.

W obiekcie zabezpieczeniem systemem SSP podlegajg przestrzenie wlasciwe (z
wyjatkiem matych pomieszczen sanitarnych), klatki schodowe, korytarze, pomieszczenia
techniczne i przestrzenie miedzystropowe.

Instalacja SSP obejmuje ochrong wszystkie pomieszczenia wlasciwe wraz z ich
przestrzenig mi¢dzystropowg czujkami uniwersalnymi CUBUS MTD 533X o szerokim
spektrum wykrywania pozarow (od TF1 do TF9).

Regezne uruchomienie sygnatu alarmu ogdlnego II stopnia bedzie nastepowato
poprzez rgczne ostrzegacze pozarowe MCP535X. Ponadto zastosowano elementy sterowania
i kontroli montowanych bezposrednio w liniach dozorowych (moduly wyposazone w wejscia
nadzorowane i wyjscia sterujgce) celem realizacji funkcji sterowniczych i kontrolnych.
Realizacja funkcji wykonawczych nastgpuje automatycznie po wykryciu przez centrale
zagrozenia pozarowego. W przypadku wykrycia zagrozenia pozarowego SSP bedzie przesylal
sygnaly:

e zalgczajgce sygnalizacj¢ akustyczna,

e wylaczajace centrale wentylacyjne i klimatyzacyijne,

e sterujgce dzwigami osobowymi,

Sterowanie wylgczaniem central wentylacyjnych, otwieraniem klap oddymiajacych,
sterowanie dzwigami osobowymi, obslugiwane jest poprzez odpowiednie wyjscia
przekaznikowe centrali systemu Integral IP lub petlowe moduly sterujace.

2.5 Instalacja petli dozorowych

Elementy peryferyjne takie jak: czujki pozarowe, reczne ostrzegacze pozarowe oraz
moduly wejscia/wyjscia sa elementami petlowymi nieprzerwanie komunikujgcymi sie z CSP.
Kazdy element petli jest wyposazony w zintegrowany obustronny izolator zwaré i w
przypadku awarii petli (zwarcie, przerwa) moze by¢ zasilany z dwoch stron.

Petle dozorowe, na ktorych zamontowane zostang czujki pozarowe, reczne
ostrzegacze pozarowe oraz moduly wejscia/wyjscia zostang rozprowadzone w calym
obiekcie.

Dla potrzeb zgrubnej identyfikacji miejsca pozaru oraz dla potrzeb ich powiazania z
wyjSciami sterujagcymi elementy detekcyjne zostaly podzielone na grupy dozorowe zgodnie z
planowanym podzialem funkcjonalnym obiektu:
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Budynek PKN

Grupa | Opis grupy Cze¢s¢ budynku
501 Pomieszczenie ochrony Parter
502 Pomieszczenia i korytarze Piwnica
503 Bank Parter
504 Ksiggarnia Piwnica, Parter, Antresola
505 Pizza Bella Napoli Piwnica, Parter, Antresola
506 PKN — normy Piwnica, Parter, Antresola
507 Sklep z art. Szkolnymi Parter
508 Klatka Schodowa Caty budynek
509 Pokoje Pietro 1
510 Korytarze Pietro 1
511 Pokoje Pietro 2
312 Korytarze Pigtro 2
513 Pokoje Pietro 3
514 Korytarze Pietro 3
515 Pokoje Pietro 4
516 Korytarze Pietro 4
517 Pokoje Pietro 5
518 Korytarze Pietro 5
519 Pokoje Pietro 6
520 Korytarze Pietro 6
521 Pokoje Pigtro 7
522 Korytarze Pigtro 7
1401 Reczne Ostrzegacze Pozarowe Caly budynek
Budynek NOT
Grupa | Opis grupy Cze¢$¢ budynku
601 Recepcja Parter
602 Pomieszczenia i korytarze Piwnica
603 Lokal Setka Piwnica, Parter, Antresola
604 Restauracja Aurelio Piwnica, Parter, Antresola
605 Klatka Schodowa Caty budynek
606 Pokoje Pietro 1
607 Korytarze Pietro 1
608 Pokoje Pietro 2
609 Korytarze Pietro 2
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610 Pokoje Pietro 3
611 Korytarze Pietro 3
612 Pokoje Pietro 4
613 Korytarze Pietro 4
614 Pokoje Pietro 5
615 Korytarze Pietro 5
616 Pokoje Pietro 6
617 Korytarze Pietro 6
618 Pokoje Pietro 7
619 Korytarze Pigtro 7
1402 Reczne Ostrzegacze Pozarowe Caly budynek

W celu szczegolowej identyfikacji miejsca zagrozenia pozarem na etapie
programowania centrali, nalezy przypisa¢ do kazdej czujki indywidualne teksty opisujace
lokalizacj¢ czujki zgodnie z opisem pomieszczen zawartym projekcie budowlanym (np.
numer i nazwa pomieszczenia lub przeznaczenie).

Zaprojektowano 10 petli dozorowych dla budynku PKN oraz 6 petli dla budynku
NOT. Instalacje wykonano przyjmujac nastepujgcy podzial elementow na poszczegolne petle:

Budynek PKN
g : : : 5 B .
) o 1 &
2 Z | oo 0| O | » M =S g 5. | S 2
(=} = Q S T = ol Q > Bt B \# B 5 15}
| B |LE| sR| EH|Es| B E3|iafil s i
N .jg ; 1<) = m .": = )-J = o =1 )_I‘ 17 c
S = |83 £l E &l 5 aj B S| 8|2 gé 3B 2
« = =8 E 2 g | % o EX| EmM[BEA &« =
o = = — = N = i "; et M ] S & = )
o s | 8 58| BE|E ke o 5 S| =
~ = | o S5l 58| = = s B8 |7 g
; & S 8 = =) = =] (=] 1 @) p—
3 == = = S" = = & =
P1 84 10 1 1
P2 43 5 1 2
P3 73 7 1
P4 73 9 1 1 3
P5 54 6
P6 57 6 1 2
P7 50 6 1 2
PS8 66 6 1 1 3 1
P9 79 9 1
P10 65 12 1 1 1 1 2
Razem/| 644 76 1 3 2 3 8 11 3
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Budynek NOT
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PS> 41 9 1 2 2 1
P6 89 8 1 5
P? 76 6 1 2
P8 85 6 1 2 3
Po | 50 | 3 :
P10 34 7 2 1 1
Razem| 375 | 39 1 2 1 7 10 1 1

Dobrane ilosci elementéw (czujek, ROP-6w, wejsé, wyjsé, itp.) nie przekraczajg
maksymalnych dopuszczalnych ilosci wynikajacych z dokumentacji techniczno-ruchowe;
producenta.

2.6 Obliczenia

Bilans pradowy central stanowi zalgcznik do projektu.

Do obliczen w bilansie prgdowym przyjeto czas pracy na akumulatorach w stanie
spoczynku rowny 72h, za$ czas pracy na akumulatorach w stanie alarmu rowny 0,5h. Czas
naladowania roztadowanych baterii do wartosci 80% wynosi 24 godziny.

Kalkulacja poszczegdlnych petli dozorowych wraz z dopuszczalnymi dlugo$ciami
petli znajduje si¢ w zatgczniku.

Dla przedstawionego weczesniej podzialu elementéw na poszczegdlne petle
dozorowe oraz przy dobraniu przewodu YnTKSYekw 1x2x1,0mm maksymalne dopuszczalne
dtugosci petli dozorowych nie przekraczajg projektowanych dhugosci petli.
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3. ALGORYTMY STEROWAN

Przewiduje sig, ze system sygnalizacji pozarowej pracowal bedzie w trybie
alarmowania dwustopniowego.

W projekcie pxzew1d21ane jest sieciowanie Centrali znajdujqcej si¢ w czesci PKN w
pomieszczeniu ochrony od ul. Swietokrzyskiej z centralg znajdujacg si¢ budynku NOT od ul.
Czackiego. Komunikacja pomiedzy Centralami polega na wy$wietlaniu informacji na panelu
obstugi Centrali w zaleznosci od poszczegdlnych stopni alarméw pozarowych w danych
czesciach budynku. Jezeli alarm pozarowy I stopnia lub uszkodzenie wystgpi w budynku
NOT lub w module IIT budynku Swictokrzyska 14 nalezagcym do NOT to informacja o tym
zdarzeniu wyswietli si¢ tylko na panelu obstugi Centrali znajdujgcej sie w budynku NOT od
ul. Czackiego. Analogicznie jezeli alarm pozarowy I stopnia lub uszkodzenie wystapi w
modutach T lub II budynku Swigtokrzyska 14 nalezagcych do PKN to informacja o tym
zdarzeniu wy$wietli si¢ tylko na panelu obstugi Centrali znajdujacej sic w budynku PKN od
ul. Swietokrzyskiej. W przypadku wystgpienia alarmu pozarowego II stopnia nalezy tak
oprogramowac system aby alarmy w sasiedniej strefie byly wys$wietlane jako informacja o
zdarzeniu pozarowym na panelach obstugi Centrali.

3.1 Definicje

Dwustopniowa organizacja alarmowania

W celu eliminacji falszywych alarméw z czujek automatycznych oraz umozliwienia
stuzbom dozoru zneutralizowania niewielkiego zagrozenia pozarowego bez koniecznosci
wzywania Jednostki Ratowniczo-Gasniczej Strazy Pozarnej, przyjeto dwustopniowa
procedure organizacji alarmowania. Przy tak przyjetej procedurze zagrozenie wykryte przez
czujke automatyczng powoduje jedynie sygnalizacje alarmu pozarowego I stopnia.

Alarm pozarowy I stopnia

Jest to alarm sygnalizowany jedynie na panelu obstugi centrali pozarowe;
zlokalizowanej w pomieszezeniu stalego dozoru danego budynku w zaleznodci od miejsca
wystgpienia (od ul. Swictokrzyskiej lub od ul. Czackiego ). Alarm moze zostaé
wygenerowany przez dowolng czujke automatyczng (wskazywana jest wtedy doktadna
lokalizacja miejsca wystgpienia zagrozenia pozarowego).

Alarm pozarowy II stopnia

System sygnalizacji pozarowej po uplywie czasu potwierdzenia lub rozpoznania
automatycznie przechodzi w alarm II stopnia. Wywotanie alarmu II stopnia powoduje
bezzwloczne wystanie komunikatu o zagrozeniu pozarowym za posrednictwem urzadzen
transmisji alarméw do najblizszej jednostki Pafstwowej Strazy Pozarnej. Dodatkowo
wysterowane zostaja urzadzenia automatyki pozarowej zgodnie z matrycg sterowan
wynikajgcg ze scenariusza rozwoju zdarzen na wypadek pozaru.

Czas potwierdzenia

Po zgloszeniu przez system SSP alarmu I stopnia, stuzby dozoru majg obowigzek
potwierdzenia przyjecia informacji o zagrozeniu pozarowym oraz o podjetej interwencji.
Przyjeto, ze czas potwierdzenia wynosi 30 sekund. W tym czasie pracownik ochrony musi
podejs¢ do centrali i weisnaé przycisk ROZPOZNANIE na panelu obstugi. Po uptywie tego
czasu bez potwierdzenia ze strony obstugi, system przechodzi w alarm II stopnia. Brak
potwierdzenia alarmu w wyznaczonym czasie jest rOwnoznaczne z brakiem mozliwosci
podjecia przez stuzby dozoru interwencji. Ma to szczegdlne znaczenie w przypadku, gdy
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pozar wystagpit w pomieszczeniu ochrony i stuzby dozoru nig sg w stanie realizowaé
okreslonych procedur.

Czas rozpoznania

Po potwierdzeniu przez stuzby dozoru alarmu I stopnia nastepuje odliczanie czasu
niezbednego na dotarcie do miejsca wystapienia zagrozenia pozarowego i okreslenia jego
stopnia. Przyjeto czas rozpoznania 3 minuty. W tym czasie drugi z pracownikdéw stuzb dozoru
po dotarciu na miejsce zagrozenia podejmuje decyzje o koniecznosci wezwania Jednostek
Ratowniczych PSP lub probie neutralizacji zagrozenia we wlasnym zakresie. W pierwszym
przypadku niezbedne jest wcisniecie najblizszego ROPa lub przekazanie informacji do
pracownika pelnigcego dozor w celu weisnigcia ROPa zlokalizowanego w pomieszczeniu
ochrony. W przypadku mozliwosci podjecia akcji gasniczej we wlasnym zakresie niezbedne
jest przekazanie informacji do pracownika petnigcego dozor w pomieszczeniu ochrony w celu
skasowania alarmu przed uplywem czasu rozpoznania. W przypadku braku jakiejkolwiek
reakcji (potwierdzenie ROPem lub skasowanie alarmu) po czasie rozpoznania system
przechodzi automatycznie w alarm II stopnia.

3.2 Opis wspoélpracy SSP z innymi instalacjami w obiekcie — sterowanie i
nadzorowanie

W opisie sterowan przedstawiono zasady sterowan poszczegdlnymi urzgdzeniami
automatyki pozarowe;.

Przesylanie informacji do PSP

Centrala sygnalizacji pozarowej zostala przystosowana do polgczenia z lokalng
jednostka Panstwowej Strazy Pozarnej za posrednictwem Urzgdzenia Transmisji Alarmoéw
(UTA). Z nadajnikiem UTA CSP zostala polgczona bezposrednio. Centrala umozliwia
przesylanie sygnaléw alarmu ogoélnego II stopnia, oraz sygnalu ogdlnego uszkodzenia
systemu poprzez zamknigcie odpowiednich stykow przekaznikowych w CSP.

Sposéb transmisji sygnatéw z UTA do stacji monitoringu oraz sam nadajnik UTA
dostarczony zostanie przez firme¢ specjalizujgcg si¢ w monitoringu i transmisji alarmow w
przypadku podpisania stosownej umowy przez uzytkownika obiektu z firmg $wiadczacy
ustuge transmisji sygnatow do Strazy Pozarne;.

Potaczenie migdzy CSP a UTA nalezy wykona¢ kablem YnTKSYekw 1x2x1,0mm.

Sterowanie alarmowg sygnalizacjg akustyczng

Sygnalizatory akustyczne sterowane sg po przez wyjs$cia nadzorowane modutu BX-
IOM, podane zasilanie na odpowiednie obwody sygnalizatoréw akustycznych z zasilaczy
ZSP. Odpowiednie linie sygnalizatorow zatgczane sg zgodnie z algorytmem sterowan (pietro
zagrozone, pietra ochronne).

Ponadto SSP monitoruje cigglos¢ okablowania sygnalizatorow sygnalizujac
przypadki nieprawidtowego polgczenia.

Instalacje sterowania alarmowsg sygnalizacjg akustyczng nalezy wykonaé kablem
HDGs2x1,5 PH90.

Sterowanie centralami wentylacji bytowej
Przyjeto, ze w wyniku alarmu II stopnia bedzie nastepowato wylgczenie wentylacji
bytowej. Do sterowania rozdzielniami przewidziano moduly sterujgce zlokalizowane w
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szachtach i pomieszczeniach technicznych w najblizszym sgsiedztwie szaf sterujacych i
zasilajgcych centrale wentylacyjne i wentylatory.

Wylaczenie central wentylacyjnych bedzie odbywato sie poprzez otwarcie styku
odpowiednich przekaznikéw ukladow sterujacych zlokalizowanych we wilasciwej tablicy
sterujgcej centralg wentylacyjna.

Instalacje sterowania centralami wentylacji komfortu nalezy wykona¢ kablem
HTKSHekw1x2x1,0PH90

Sterowanie wentylacja pozarowa/oddymianiem szybéw dzwigow osobowych
W skiad wentylacji pozarowej grawitacyjnej wchodzg z klapy oddymiajace
zlokalizowane w gérnej czgscei szybow dzwigéw osobowych sterowane centralami MERCOR
za posrednictwem czujki zasysajacej dym zamontowanej w szybie.
Instalacja sterowania klapami oddymiajgcymi pozostaje bez zmian.

Sterowanie pozarowsg pracg wind

W przypadku wystapienia alarmu ogodlnego II stopnia niezbedne jest
unieruchomienie dzwigéw osobowych. Za realizacje powyzszej czynno$ci odpowiedzialny
jest odpowiednio oprogramowane sterownik zarzadzajgcy pracg windy. Dzwigi osobowe
zostang sprowadzone na parter i blokowane z drzwiami w pozycji otwartej. Sterowanie
odbywa si¢ za pomocg modulow we/wy zlokalizowanych w maszynowniach dzwigow
windowych.

Dodatkowo windy unieruchamiane sg przez SSP w przypadku otrzymania sygnatu o
uzyciu gtéwnego wytgcznika pradu.

Instalacje  sterowania pozarowg pracg wind nalezy wykona¢ kablem
HTKSH1x2x1,0PH90

Monitoring zewnetrznych zasilaczy buforowych ZSP
Zasilacze ZSP 135D o wydajnosci pradowej 3A przeznaczone do zasilania liniowej
czujki dymu DOPG6001R, czujek zasysajgcych dym, sygnalizatorow akustycznych.
Wyposazone sg w uktady buforowanego tadowania akumulator6w oraz w uktady kontrolujace
poprawne dzialanie poszczegoélnych elementow. Wszelkie uszkodzenia (lgcznie z brakiem
zasilania sieciowego) sygnalizowane sg $wiecgcg si¢ diodg LED oraz wysterowaniem
dedykowanego przekaznika.
SSP bedzie monitorowal sygnal uszkodzenia zbiorczego oraz informacje o braku
zasilania sieciowego zasilacza.
Instalacje monitorowania zasilaczy ZSP nalezy wykona¢ kablem YnTKSY 1x2x1,0mm

Monitoring hydroforni wody pozarowe;j.

Centrala SSP monitoruje zestaw hydroforowy oraz zawér pierwszenstwa wody
pozarowej. Monitoring realizowany jest za posrednictwem modutu BX-0214.
Instalacje monitorowania nalezy wykona¢ kablem YnTKSY 1x2x1,0mm.
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4. WYKONANIE SYSTEMU SSP

4.1 Montaz instalacji

System sygnalizacji pozarowej stanowi niezalezng wydzielong instalacje
bezpieczenstwa w zwigzku z czym nie moze by¢ wspdlny z siecig innej instalacji.

Instalacje linii dozorowych nalezy wykona¢ w teletechnicznych korytach kablowych
lub w rurkach RLHF montowanych do stropu.

Linie dozorowe nalezy wykonaé przewodem ekranowanym YnTKSYekw
Ix2x1,0mm w powloce koloru czerwonego. Kolejno$¢ elementow na petli powinna by¢
zgodna z niniejszg dokumentacja.

Przy instalowaniu elementéw nalezy uwzgledni¢ wytyczne do projektowania
okreslajace sposob montazu (tzn. aby czujki znajdowaly si¢ w odleglosci wiekszej niz 0,5m
od $cian, belek stropowych, podciggow 1 innych przegréd pionowych oraz kratek
wyciggowych wentylacji oraz w odleglosci 1,5m od kratek wentylacyjnych nawiewnych).
Czujki dozorujgce przestrzen migdzystropowa montowa¢ posrodku pol utworzonych przez
podciggi, $ciany czy dukty wentylacyjne lub mozliwe blisko urzadzen zakwalifikowanych
jako stanowigce ewentualne zagrozenie pozarowe (rozdzielnie sterujgce, itp.) W przypadku
sufitow nierozbieralnych nalezy przewidzie¢ otwory rewizyjne umozliwiajace dostep
serwisowy do czujki. Zaréwno na sufitach nierozbieralnych jak i na modutach rozbieranego
sufitu podwieszanego stanowigcego dostep do czujki miedzystropowej nalezy zamontowacé
wskaznik zadzialania w sposéb jednoznacznie wskazujgcy ktoérej czujki miedzystropowe;j
dotyczy.

Czujki montowane do betonowej konstrukeji budynku nalezy zamontowa¢ do stropu
przy pomocy kotkéw. Czujki montowane do konstrukcji stalowej przy pomocy gwozdzi
wbijanych do betonu. Czujki montowane na rozbieranych stropach podwieszanych oraz do
stropdw wykonanych z pelnej plyty kartonowo-gipsowej nalezy zamontowaé przy pomocy
kotkéw wiasciwych do plyt gipsowych zas kable doprowadzac przez plyte bezposrednio od
gory do gniazda czujki.

Odleglos¢ czujki liniowej od stropu wynosi 0,2 m. Prog czutosei czujki ustawi¢ na 18%.
Sygnalizatory akustyczne podtaczy¢ za posrednictwem puszek instalacyjnych PIP-1AN.

Moduly do sterowania i monitorowania BXIOM, BX-0OI3, BX-0214, BX-REL4,
BX-0O1, BX-12 1 BX-IM4 przeznaczone sa do obslugi urzadzen automatyki pozarowej jak
sterowanie i monitoring central wentylacyjnych, sterowania windami nalezy wykonaé
przewodami niepalnymi o klasie odpornosci ogniowej PH90, za$ przewody monitorujgce
kablami uniepalnionymi zakofczonymi rezystorami o wartosciach zgodnych z podanymi w
DTR-kach dostarczanych z modutami monitorujgcymi.

Linie sterujgce wykona¢ przewodem HTKSH1x2x1,0PH90; HTKSH1x2x1,5PH90
nalezy prowadzi¢ w kanatach ochronnych LLK26.030 NIEDAX.

Linie monitorujgce wykonaé¢ przewodem YnTKSYekwlx2x1,0 w listwach
LS 15x10 lub rurkach instalacyjnych bezhalogenowych RLHF16.

Reczne ostrzegacze pozarowe montowaé na wysokosei ok. 1,2-1,6m od poziomu
podtogi. Dojscia do przyciskow ROP wykonaé¢ podtynkowo lub w rurkach PCV. W trakcie
eksploatacji nalezy zwréci¢ uwage by ROPy nie zostaly zasloniete w zwigzku z p6zniejsza
aranzacjg pomieszczen przez drzwi, meble itp.

Przebiegi tras kablowych przedstawiono na rysunkach rzutéw budynkéw PKN i
NOT. Wszystkie elementy systemu nalezy oznakowaé zgodnie z projektem po uruchomieniu
systemu.
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Zasilanie CSP i zasilaczy ZSP napigciem 230V/50Hz, nalezy wykonaé¢ kablem
HDGs3x2,5PH90 z wydzielonego pola rozdzielni pozarowej z przed przeciwpozarowego
wytacznika pradu.

Linie zasilajgce nalezy prowadzi¢ w kanatach ochronnych LLK26.030 NIEDAX.

W poblizu centralki nalezy umiesci¢ instrukcje obstugi centrali, ksigzke kontroli systemu,
instrukcje postgpowania w przypadku alarmoéw pozarowych i uszkodzeniowych oraz
dokumentacj¢ systemu.

Montaz urzadzen nalezy wykona¢ w oparciu o fabryczng dokumentacje techniczno-
ruchowg producenta urzadzen. System SSP nalezy regularnie poddawac przegladom
konserwacyjnym zgodnie z wytycznymi PKN-CEN/TS 54-14 CNBOP i zaleceniami
producenta systemu.

4.2 Wytyezne dla inwestora i uzytkownika

W pomieszczeniu, w ktérym znajdzie si¢ dozor przy centrali uzytkownik powinien zapewnic:
e instrukcje obstugi centrali
e ksigzke eksploatacji systemu, do ktdrej nalezy wpisywac: okresowe kontrole
instalacji i urzadzen, dokonane naprawy, zmiany i uzupelnienia instalacji, wszystkie
alarmy z podaniem daty i godziny ich wystgpienia, wylgczenia czujek, stref, linii
e dokumentacj¢ techniczng systemu zawierajgcg opis jego dzialania, sposob zasilania,
umozliwiajgcg latwa identyfikacje linii dozorowych, stref, nadzorowanych
pomieszczen, rodzajow czujek
W czasie odbioru Wykonawca SSP powinien przekaza¢ Inwestorowi nastepujgce dokumenty:
e dokumentacj¢ powykonawcza, w ktorej naniesiono wszelkie zmiany w stosunku do
projektu wykonawczego; wszelkie zmiany powinny by¢ uzgodnione z projektantem
e protokoly pomiaréw cigglosci instalacji, stanow izolacji oraz rezystancji linii
e Swiadectwa dopuszczenia na elementy systemu.

SSP nalezy regularnie poddawac¢ przegladom konserwacyjnym zgodnie z przepisami,
wytycznymi i zaleceniami producenta, a w szczegdlnosci:
sprawdzi¢ codziennie:
e prawidlowe wskazanie stanu dozoru CSP,
e zapisy w ksigzce eksploatacji dotyczace ewentualnych zmian w systemie,
e czy po ewentualnym alarmie podj¢to odpowiednie dziatania,
e czy o ewentualnych uszkodzeniach lub odtgczeniach zostat poinformowany
konserwator, za$ centrala zostata przywrocona do stanu dozorowania,
sprawdzi¢ raz w miesigcu:
e prawidtowe dziatanie wszystkich wskaznikow (poprzez test wskaznikow),
e wystarczajacy zapas papieru w drukarce,
zapewnic raz na kwartat aby osoby kompetentne przeprowadzity kontrole/testy:
e zadzialania co najmniej jednej czujki i jednego ROP-a w kazdej grupie dozorowe;j
e prawidlowego wyswietlania komunikatow o pobudzonych elementach oraz
emitowania sygnatow optycznych i akustycznych przez centrale,
e sprawdzajgce prawidlowe sterowanie i monitorowanie wszystkich elementow
wspolpracujacych z systemem sygnalizacji pozarowe;j,
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e czy nie nastgpily zmiany budowlane, architektoniczne, przeznaczenia pomieszczen,
badz umeblowania mogace mie¢ wplyw na poprawno$¢ rozmieszczenia czujek,
ROP6w 1 sygnalizatorow akustycznych,

zapewni¢ aby raz w roku przeszkolony specjalista przeprowadzit czynnosci:

e zalecane dla obslugi codziennej, miesiecznej i kwartalnej,

e sprawdzil kazda czujke na poprawnos¢ dziatania przez pobudzenie (dopuszcza sie raz
na kwartat przetestowanie kolejnych 25% wszystkich czujek)

e sprawdzil wzrokowo, czy wszystkie polaczenia kablowe i aparatura sg sprawne,
nieuszkodzone i odpowiednio zabezpieczone

e sprawdzil stan wszystkich akumulatordw.

Przeglady okresowe (roczne, ewentualnie kwartalne) powinny by¢ wykonywane przez
wyspecjalizowany personel posiadajacy odpowiednie uprawnienia i wiedze techniczna.
System sygnalizacji pozarowej oparty na urzgdzeniach firmy Schrack Seconet powinien by¢
konserwowany przez autoryzowanego partnera firmy Schrack Seconet.
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5. ZESTAWIENIE MATERIALOW

CSP Schrack Integral IP MXF B5

Czujka multisensorowa CUBUS MTD 533X w gniezdzie USB 501-1
Wskaznik zadziatania BX - UPI

Reczny ostrzegacz pozarowy MCP 545X-1R, natynkowy IP24
Sygnalizator akustyczny SA-K5N

Puszka instalacyjna PIP-1AN

Zasilacz ZSP135-DR-3A-1

Liniowa czujka dymu DOP 6001R

Modul monitorujgco-sterujgcy BX-0214

Modul monitorujgco-sterujgcy BX-OI3

Modut sterujgcy BX-REL4

Modut sterujacy BX-01

Modul monitorujacy BX-IM4

Modul monitorujgcy BX-12

Modut wyjscia nadzorowanego BX-IOM

System zasysajacy ASD535

Kabel HTKSHekw 1x2x1,0 PH90

Kabel YnTKSYekw 1x2x1,0

Kabel HDGs 2x1,5 PH90

Kabel HDGs 3x2,5 PH90

Rura instalacyjna RLHF

Listwa elektroinstalacyjna LS 15x10

Kanat ochronny 26.030 NIEDAX

Ogniochronna peczniejgca masa uszczelniajgca CFS-IS

Karta sieciowa BS-B8-NET-485

System wizualizacji SecoLOG IP Licencja do 2500 elementow
Stacja robocza SecoLOG IP

1 szt.
1019 szt.
214 szt.
115 szt.
121 szt.
121 szt.
14 szt.
1 szt.

1 szt.

1 szt.

5 szt.

3 szt.

3 szt.
L5 Szt
2] gzt
4 szt.

2 szt.
1 szt.
1 szt.
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6. SPIS RYSUNKOW

Rysunek 12 — Schemat blokowy — NOT

Rysunek 11 — Schemat blokowy — PKN

Rysunek 10 — Schemat instalacji — Pietro 7
Rysunek 09 — Schemat instalacji — Pietro 6
Rysunek 08 — Schemat instalacji — Pietro 5
Rysunek 07 — Schemat instalacji — Pietro 4
Rysunek 06 — Schemat instalacji — Pietro 3
Rysunek 05 — Schemat instalacji — Pigtro 2
Rysunek 04 — Schemat instalacji — Pietro 1
Rysunek 03 — Schemat instalacji — Pietro Antresola
Rysunek 02 — Schemat instalacji — Pietro Parter
Rysunek 01 — Schemat instalacji — Pietro Piwnica
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Bilans pragdowy Integral IP MX

SCHRACK

$ E C O N E T

PL
Projekt: PKN dotyczy IRP 8.0
Projektant: data obliczen: 2019-04-25
konfiguracja akumulat.:
typ akumulat.: CTM CT 44-12 pojemno$¢ znamionowa 44 Ah prad znam. zasilacza: 7A
pary akumulat.: 1 pojemnos$é efektywana: 44 Ah czas buforowania 72 h
czas dozorowania - czujki

pojemnosé calkowita: 44 Ah specjalne (CZS): aeil2h
konflguraqa centrali: Tryb podswietlenia:: } Std | prad dozorowy:  prad alarmowy:
typ panelu obslugi: B5-Cll 11,00 30,00
EPI #1-3 (£5)) (-) [ (-) 0,00 0,00
plyta gléwna: B5-MCU 35,00 35,00
Slot 2 B5-DXI2 35,00 35,00
Slot 3 B5-DXI2 35,00 35,00
Slot 4 B5-DXI2 35,00 35,00
Slot 5 B5-DXI2 35,00 35,00
Slot 6 B5-DX12 35,00 35,00
Slot 7 (-) 0,00 0,00
Slot 8 (-) 0,00 0,00
Slot 9 (-) 0,00 0,00
Slot 10 B5-PSU 31,00 31,00
Slot 11,12,13 B3-REL-x pomijalny prad (9mA przez 10ms podczas przelgczania)
Urzqdzenia MMI Bus prad dozorowy: prad alarmowy: ilo§c: prad dozorowy:  prad alarmowy:
(maks. 15 paneli na MMI-Bus, max. 8 paneli obsiugi na CSP, maks. 8 paneli dla strazy poz. na CSP)
MMI bus aktywna 0 0,00 0,00
B5-MMI-CIP (panel zewn.) 0,00 0,00
B5-MMI-CPP (panel zewn. + drukarka) 0,00 0,00
B5-MMI-HCIP (panel High-End) 0,00 0,00
B3-MMI-IPS (Szwecja) | 0,00 0,00
B5-MMI-IPS (Szwecja) & 0,00 0,00
B5-MMI-PIP (panel pietrowy) 0,00 0,00
B3-MMI-CIP (ext. BDF) 0,00 0,00
B3-MMI-CPP (panel zewn. + drukarka) 0,00 0,00
B3-MMI-UIO 0,00 0,00
B3-MMI-EAT64, B3-
MMI-IPEL (2x UIO!!) 0,00 0,00
B3-MMI-EAT32, B3-
MMI-IPES (1x UIO) 0,00 0,00
B3-MMI-FPA (Austria) 0,00 0,00
B3-MMI-FPS (Szwecja) 0,00 0,00
B3-MMI-FAT (Niemcy) 0,00 0,00
B5-MMI-FPD (Niemcy) 0,00 0,00
B5-MMI-FPCZ (Czechy) 0,00 0,00
B5-MMI-FPS (Szwecja) 0,00 0,00
Pobér pradu przez diody LED na panelu EAT jest pomijalny w stanie czuwania.
Urzqdzenia EPI Bus na MMI bus prad dozorowy: prad alarmowy: prad dozorowy:  prad alarmowy:
B5-EPI-ASP e 0,00 0,00
B5-EPI-FPD (Niemcy) 0,00 0,00
B5-EPI-FPCZ (Czechy) 0,00 0,00
B5-EPI-FPS (Szwecja) 0,00 0,00
B5-EPI-FAT (Niemcy) 0,00 0,00
B5-EPI-FPA (Austria) 0,00 0,00
B5-EPI-PCM (LED We/Wy) 0,00 0,00
B5-EPI-PIM (LED We/Wy) 0,00 0,00
B5-EPI-PIC (LED We/Wy) \ 0,00 0,00

suma: 252,00 271,00 mA
eite 1 (5)
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Bilans pragdowy Integral IP MX

SICHRAL S

S EC O N E T

PL
Projekt: PKN dotyczy IRP 8.0
Projektant: data obliczen: 2019-04-25
peryferia:
X-Line:[10 - X-Line tryb DAI| | PetiaDAI[0
(skuteczno$¢ konwertera DC-DC: 70%) prad dozorowy: prad alarmowy: MEQ ilos¢: prad dozorowy:  prad alarmowy:
MTD 533X | 644 | 110,40 2300,00
MTD 533X-S (syrena) 0,00 0,00
MTD 533X-S (komunikat) 0,00 0,00
MTD 533X-SxCT (syrena) 0,00 0,00
MTD 533X-SxCT (komunikat) 0,00 0,00
CMD 533X 0,00 0,00
BX-UPI 0,00 0,00
BX-API (low) 0,00 0,00
BX-API (high) | 0,00 0,00
MCP 535X | 0,00 0,00
MCP 545X 76 | 9,77 271,43
BX-AIM | 0,00 0,00
BX-0I3 0,00 0,00
BX-IOM 11 6,76 6,76
BX-IM4 3 1,93 1,93
BX-REL4 3 2,19 2,19
BX-0214 1 0,90 0,90
BX-12 8 5,26 5,26
BX-01 2 1,37 1,37
BX-RGW 0,00 0,00
SDI 81X 0,00 0,00
SDI 82X 0,00 0,00
BX-ESL 0,00 0,00
BX-SOL (low) 0,00 0,00
BX-SOL (high) 0,00 0,00
BX-SOL-CT (low) 0,00 0,00
BX-SOL-CT (high) 0,00 0,00
BX-SBL50x (low) | 0,00 0,00
BX-SBL50x (high) 0,00 0,00
BX-FOL 0,00 0,00
BX-MDH 0,00 0,00
BX-MDI8 0,00 0,00
0SD2000 (LKM531) 0,00 0,00
UTD 531 0,00 0,00
STD 531 0,00 0,00
MTD 533 (flash) 0,00 0,00
MSD 533 (flash) [eisie 0,00 0,00
UTD 533 (flash) 0,00 0,00
MTD 533 0,00 0,00
MSD 533 0,00 0,00
UTD 533 0,00 0,00
BA-UPI | 0,00 0,00
BA-API B 0,00 0,00
MCP 535 0,00 0,00
MCP 545 0,00 0,00
BA-AIM z 0,00 0,00
BA-0I3 0,00 0,00
BA-IOM 0,00 0,00
BA-IM4 o 0,00 0,00
BA-REL4 0,00 0,00
BA-RGW 0,00 0,00
SDI 82A 0,00 0,00
BA-FOL 0,00 0,00
BA-SOL (low) 0,00 0,00
BA-SOL (high) 0,00 0,00
SBL 50x (low) 0,00 0,00
SBL 50x (high) 0,00 0,00
suma: 138,57 1600,00 mA
weite 2 (5)
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Bilans pradowy Integral IP MX SHUELIIRAL LS

PL S EC O N E T
Projekt: PKN dotyczy IRP 8.0
Projektant: data obliczen: 2019-04-25
B3-MTI8 (linie monologowe) prad dozorowy: prad alarmowy: max/MG ilo§é: prad dozorowy:  prad alarmowy:
(maks. 1 alarm/linig)
liczba uzywanych linii: (0 B3-MTI8) 0 \
SLK-EN (czujka dymu Hochiki) 0,00 0,00
DCC-1E (czujka ciepta Hochiki) | 0,00
DFE-60E (czujka nadmiarowa ciepta Hochiki} {3 | 0,00
DFE-S0E (czujka nadmiarowa ciepla Hochiki} 0,00
HF-24E (czujka ptomienia Hochiki) ipaaE | 0,00
BSI (gniado przelotowe) 0 0,00
™I (gniazdo Koricowe) | I 0,00 0,00
DKM MBM (ROP przelotovy) | 0,00
DKM MTM (ROP koficoury) ' | 0,00 0,00
BSS (modut przelotowy) | 0,00 0,00
™S (modut koricowy) : 0,00 0,00
MSD523 (czujka dymu Hekatron) | 0,00
UTD523 (czujka ciepta Hekatron) e 0,00
BM-BSI (gniazdo przelotowe Hekatron) | 0 0,00
BM-MCP(s) (ROP przelotowy Hekatron) 0,00
BM-MCP(e) (ROP konicowy Hekatron) 0,00 0,00
BM-TMI (gniazdo koricowe Hekatron) 0,00 0,00
suma: 0,00 0,00 mA
B3-DCI6 (Schrack linie stalopradowe) prad dozorowy: prad alarmowy: ilogé: prad dozorowy:  prad alarmowy:
(maks. 1 alarm/linig) R
liczba uzywanych linii: (0 B3-DCI6) | 0,00 0,00
taczna liczba czujek DS 0,00 0,00
LPL PIN 0,00 0,00
suma: 0,00 0,00 mA
linie HX130/ 52x (B3-MTI,B3-IM8 a. BX-MDI8)
prad dozorowy: prad alarmowy: ilos¢: ilos¢: prad dozorowy:  prad alarmowy:
(maks. 2 alarmy/linig) 0 )
grupach przy (0 Linien auf internen Baugruppen) 0,00 0,00
grupach przy ( BX-MDIS8, zasilane przez CSP) MDI8: 0,00 0,00
ORM 130AY 0,00
ORM 130 A/K 0,00
WDM 215A 0,00
WMM 216A 0,00
UFM 840 0,00
ORM 130 A Ex i 0,00
WDM 215 A Ex 0,00
WMM 216 A Ex 0,00
UFM 810 A Ex 0,00
ORM 130 Ex-i 0,00
WDM 215 Ex-i 0,00
WMM 216 Ex-i 0,00
DFM 435 Wx 0,00
DFM 435 KLx 0,00
MSD523 0,00
UTD523 0,00
suma: 0,00 0,00 mA
B3-LEE23 (linie HX140) prad dozorowy: prad alarmowy: ilosé: prad dozorowy:  prad alarmowy:
(maks. 3 alarmy/ linig)
liczba uzywanych linii: 0,00 0,00
ORM 140 it 0,00
ORM 140K 0,00
WDM 240 0,00
WMM 241 0,00
UFM 840 0,00
IFM 841 0,00
DFM 155 0,00
ADX 156 0,00
MMD 140 0,00
MCP 140 0,00
eite 3 (5)
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Bilans prgdowy Integral IP MX

SEEHRAL IS

PL S EC O N E T
Projekt: PKN dotyczy IRP 8.0
Projektant: data obliczen: 2019-04-25
suma: 0,00 0,00 mA
seite 4 (5)
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Bilans pradowy Integral IP MX

SIHRAL K

S EC O N E T

PL
Projekt: PKN dotyczy IRP 8.0
Projektant: data obliczen: 2019-04-25
B3-DTI2 (Schrack petle dialog) prad dozorowy: prad alarmowy: ilog¢: prad dozorowy:  prad alarmowy:
(3 alarmy na petli)
B2-DBA | 0 0,00 0,00
SLK-EN | 0,00 0,00
DCC-E e 0,00 0,00
SIH-E 0,00 0,00
HF-24E ‘_ 0,00 0,00
DCA-E 0,00 0,00
DFE-60E/90E st 0,00 0,00
B2-DOI2 b 0,00 0,00
B2-DI2 | 0,00 0,00
B2-DOM 0,00 0,00
B2-DIM 0,00 0,00
B2-DBM pSs 0,00 0,00
suma: 0,00 0,00 mA
B3-LEE24 (petle HX150) prad dozorovry: prad alarmowy: ilogé: prad dozorowy:  prad alarmowy:
(3 alarmy na petli)
liczba uzywanych linii: | 0,00 0,00
ORM150 ‘ 0,00
WDM152 0,00
WMM153 0,00
DFM155 [ 0,00
ADX156 0,00
SBS157 Al 0,00
UAS159 0,00
RKM150 4 0,00
MMD 150 ‘ 0,00
MCP 150 0,00
UAC 150 0,00
suma: 0,00 0,00 mA
Pobor pradu pozostalych urzgdzen
Pozostale urzadzenia zasilane z zasilacza centrali
z pelnym czasem buforowania: 72h) prad dozorowy:  prad alarmowy:
(np. syreny, trzymacze drzwiowe, panele dla PSP, modemy...) Woprowadz tutaj: B mA
Pobér pradu czujek specjalnych (CZS)
Urzadzenia zasilane z zasilacza centrali zgodnie z norng TRVB
z ograniczonym czasem dozorowania do:72h) prad dozorowy:  prad alarmowy:
(np. systemy zasysajace,...) Woprowadz tutaj: —I mA
prad dozorowy:  prad alarmowy:
WYNIKI (wraz z CZS) SUMME: 0,391 1,871 A
min. prad tadowania (80% w 24h) pojemno$é znamionowa * 0,05 2,200 A
ymagana poj ¢ akumulatoréw "dozér” prad dozorowy * czas buforowania "dozér” 28,121 143 Ah
wymagana pojemno$¢ akumulatoréw "dozér CZS" prad dozorowy CZS* czas buforowania "dozér CZS" 0,000 Ah
wymagana pojemno$¢ akumulatoréw "alarm” prad alarmowy * czas buforowania "alarm" 0,9355 Ah
wymagana pojemno$¢ akumulatoréw - suma ("dozér” + "dozér CZS" + "alarm”) 29,056643 Ah
dostepny prad alarmowy maks. prad wyjSciowy - prad alarmowy 5,129 A
dostepny prad dozorowy, buforowany (efekt. poj. akumul. - wymagana pojem akumul) / czas buforowania 0,208 A
dostepny prad dozorowy, niebuforowany maks. prad wyj$ciowy - prad dozorowania. - min. prad tadowania 4,4094286 A
maks. warto$¢ przy pomiarze pradu akumulat. zasilacza ~ (50mV/A) 96,00 mV
prad dozorowy przy pomiarze pradu akumulat. zasilacza  (50mV/A) 19,53 mV

Czas buforowania ("dozo6r"+"alarm")
tadowanie akumulat. >80% poj. w 24 h

Obciazenie zasilacza

efekt. pojemnos$¢ akumulat. > wymagana pojemno$¢ akumulat.
(maks. prad wyj$ciowy - prad dozorowy) > min. prad tadowania

(prad alarmowy < maks. prad zasilacza)

OK
OK
OK

ieite 5 (5)
019-05-24
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Bilans pradowy Integral IP MX

SEHRAL K

PL $ EC ON E T
Projekt: NOT dotyczy IRP 8.0
Projektant: data obliczen: 2019-04-25
konfiguracja akumulat.:
typ akumulat.: CTM CT 44-12 pojemno$é znamionowa 44 Ah prad znam. zasilacza: 7A
pary akumulat.: 1 pojemnosé efektywana: 44 Ah czas buforowania 72 h
czas dozorowania - czujki

pojemnosé catkowita: 44 Ah specjalne (CZS): 72 h
konfiguracja centrali: Tryb podéwietlenia:: | Std prad dozorowy:  prad alarmowy:
typ panelu obstugi: B5-ClI 11,00 30,00
EPI#1-3 (-) (-) | G 0,00 0,00
plyta glowna: B5-MCU 35,00 35,00
Slot 2 B5-DXI2 35,00 35,00
Slot 3 B5-DXI2 35,00 35,00
Slot 4 BS5-DXI2 35,00 35,00
Slot 5 B5-DXI2 35,00 35,00
Slot 6 B5-DXI2 35,00 35,00
Slot 7 (-) 0,00 0,00
Slot 8 () 0,00 0,00
Slot9 (-) 0,00 0,00
Slot 10 B5-PSU 31,00 31,00
Slot 11,12,13 B3-REL-x pomijalny prad (9mA przez 10ms podczas przelgczania)

Urzadzenia MMI Bus

prad dozorowy: prad alarmowy:

(maks. 15 paneli na MMI-Bus, max. 8 paneli obslugi na CSP, maks. 8 paneli dla strazy poz. na CSP)

MMI bus aktywna

B5-MMI-CIP (panel zewn.)
B5-MMI-CPP (panel zewn. + drukarka)
B5-MMI-HCIP (panel High-End)
B3-MMI-IPS (Szwecja)

B5-MMI-IPS (Szwecja)

B5-MMI-PIP (panel pigtrowy)
B3-MMI-CIP (ext. BDF)

B3-MMI-CPP (panel zewn. + drukarka)
B3-MMI-UIO

B3-MMI-EAT64, B3-

MMI-IPEL (2x U10!!)
B3-MMI-EAT32, B3-

MMI-IPES (1x UI0)

B3-MMI-FPA (Austria)

B3-MMI-FPS (Szwecja)

B3-MMI-FAT (Niemcy)

B5-MMI-FPD (Niemcy)

B5-MMI-FPCZ (Czechy)

B5-MMI-FPS (Szwecja)

Pobdr pradu przez diody LED na panelu EAT jest pomijalny w stanie czuwania.

Urzadzenia EPI Bus na MMI bus
BS5-EPI-ASP

B5-EPI-FPD (Niemcy)
B5-EPI-FPCZ (Czechy)
B5-EPI-FPS (Szwecja)
B5-EPI-FAT (Niemcy)
B5-EPI-FPA (Austria)
B5-EPI-PCM (LED We/Wy)
B5-EPI-PIM (LED We/Wy)
B5-EPI-PIC (LED We/Wy)
weite 1 (5)

019-05-24

prad dozorowy: prad alarmowy:

Zal. 1.2. bilans pradowy NOT

MMI-EQ

ilod¢é:

0

suma:

prad dozorowy:

0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00

0,00

0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00

prad dozorowy:
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
252,00

prad alarmowy:

0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00

0,00

0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00

prad alarmowy:
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
271,00 mA



Bilans pradowy Integral IP MX SEHRALK

PL S EC O N E T
Projekt: NOT dotyczy IRP 8.0
Projektant: data obliczen: 2019-04-25
peryferia:
X-Line:[10 X-LinetybDAIl | PetiaDAI0
(skuteczno$¢ konwertera DC-DC: 70%) prad dozorowy: prad alarmowy: MEQ ilo§¢: prad dozorowy:  prad alarmowy:
MTD 533X 631 108,17 2253,57
MTD 533X-S (syrena) 0,00 0,00
MTD 533X-S (komunikat) 0,00 0,00
MTD 533X-SxCT (syrena) 0,00 0,00
MTD 533X-SxCT (komunikat) 0,00 0,00
CMD 533X 0,00 0,00
BX-UPI 0,00 0,00
BX-API (low) : 0,00 0,00
BX-API (high) 0,00 0,00
MCP 535X 2 68 8,74 242,86
MCP 545X : 0,00 0,00
BX-AIM 0,00 0,00
BX-013 9 7,07 7,07
BX-IOM I 10 6,14 6,14
BX-IM4 0,00 0,00
BX-REL4 g 3 2,19 2,19
BX-02l4 i 0,00 0,00
BX-12 7 4,60 4,60
BX-01 2 1,37 187
BX-RGW 3 4,07 4,07
SDI 81X 0,00 0,00
SDI 82X 0,00 0,00
BX-ESL 0,00 0,00
BX-SOL (low) : 0,00 0,00
BX-SOL (high) 0,00 0,00
BX-SOL-CT (low) i 0,00 0,00
BX-SOL-CT (high) | 0,00 0,00
BX-SBL50x (low) f 0,00 0,00
BX-SBL50x (high) 0,00 0,00
BX-FOL 7 0,00 0,00
BX-MDH 0,00 0,00
BX-MDI8 } 0,00 0,00
0SD2000 (LKM531) 0,00 0,00
UTD 531 0 e 0,00 0,00
STD 531 VEES 0,00 0,00
MTD 533 (flash) i | 0,00 0,00
MSD 533 (flash) [ 0,00 0,00
UTD 533 (flash) 0.370 0 0,00 0,00
MTD 533 0,00 0,00
MSD 533 5 0,00 0,00
UTD 533 ! 0,00 0,00
BA-UPI ) C 0,00 0,00
BA-API ) 0,00 0,00
MCP 535 5 0,00 0,00
MCP 545 ! 0,00 0,00
BA-AIM | ) 0,00 0,00
BA-0I3 0,00 0,00
BA-IOM 0,00 0,00
BA-IM4 3 0,00 0,00
BA-REL4 ) 0,00 0,00
BA-RGW 0,00 0,00
SDI 82A 0,00 0,00
BA-FOL 0,00 0,00
BA-SOL (low) 740 0,00 0,00
BA-SOL (high) ! 0,00 0,00
SBL 50x (low) 0,00 0,00
SBL 50x (high) 0,00 0,00
suma: 142,36 1600,00 mA
seite 2 (5)
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Bilans pradowy Integral IP MX

SIEHRAL K

PL $ EC O N E T
Projekt: NOT dotyczy IRP 8.0
Projektant: data obliczen:  2019-04-25
B3-MTI8 (linie monologowe) prad dozorowy: prad alarmowy: max/MG ilogé: prad dozorowy:  prad alarmowy:
(maks. 1 alarm/linig) -
liczba uzywanych linii: (0 B3-MTI8) ) 0
SLK-EN (c2uika dymu Hochik) B 0,00 0,00
DCC-1E (czujka ciepta Hochiki) 0,00
DFE-60E (czujka nadmiarowa ciepta Hochiki) 0,00
DFE-S0E (czujka nadmiarowa ciepta Hochiki; 0,00
HF-24E (czujka plomienia Hochiki) { 0,00
BSI (gniado przelotowe) 0 0,00
™I (gniazdo koricowe) 0,00 0,00
DKM MBM (ROP przelotowy) 0,00
DKM MTM (ROP koricowy) 0,00 0,00
BSS (modutl przelotowy) 0,00 0,00
T™S (modut koricowy) 0,00 0,00
MSD523 (czujka dymu Hekatron) et 0,00
UTD523 (czujka ciepta Hekatron) 0,00
BM-BSI (gniazdo przelotowe Hekatron) 0 | 0,00
BM-MCP(s) (ROP przelotowy Hekatron) EUR 0,00
BM-MCP(e) (ROP koricowy Hekatron) 0,00 0,00
BM-TMI (gniazdo koricowe Hekatron) 0,00 0,00
suma: 0,00 0,00 mA
B3-DCI6 (Schrack linie statlopradowe) prad dozorowy: prad alarmowy: ilogé: prad dozorowy:  prad alarmowy:
(maks. 1 alarm/linig) o
liczba uzywanych linii: (0 B3-DCI6) 7 0,00 0,00
tgczna liczba czujek | 0,00 0,00
LPL PIN | 0,00 0,00
suma: 0,00 0,00 mA
linie HX130/ 52x (B3-MTI,B3-IM8 a. BX-MDI8)
prad dozorowy: prad alarmowy: ilos¢: ilos¢: prad dozorowy:  prad alarmowy:
(maks. 2 alarmy/linie) 0 )
grupach przy (0 Linien auf internen Baugruppen) 0,00 0,00
grupach przy ( BX-MDIS8, zasilane przez CSP) MDI8: 0,00 0,00
ORM 130AY 0,00
ORM 130 A/K | 0,00
WDM 215A 0,00
WMM 216A 0,00
UFM 840 0,00
ORM 130 A Ex 0,00
WDM 215 A Ex 0,00
WMM 216 A Ex 0,00
UFM 810 A Ex | 0,00
ORM 130 Ex-i =25 0,00
WDM 215 Ex-i 1 0,00
WMM 216 Ex-i ‘ 0,00
DFM 435 Wx 0,00
DFM 435 KLx 0,00
MSD523 2 0,00
UTDS523 | 0,00
suma: 0,00 0,00 mA
B3-LEE23 (linie HX140) prad dozorowy: prad alarmowy: ilogé: prad dozorowy:  prad alarmowy:
(maks. 3 alarmy/ linig)
liczba uzywanych linii: 0,00 0,00
ORM 140 0,00
ORM 140K 0,00
WDM 240 0,00
WMM 241 0,00
UFM 840 0,00
IFM 841 0,00
DFM 155 0,00
ADX 156 0,00
MMD 140 0,00
MCP 140 [ 0,00
eite 3 (5)
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Bilans pradowy Integral IP MX
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Projekt: NOT dotyczy IRP 8.0
Projektant: data obliczen: 2019-04-25
suma: 0,00 0,00 mA
ieite 4 (5)
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Bilans pradowy Integral IP MX
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Projekt: NOT dotyczy IRP 8.0
Projektant: data obliczen: 2019-04-25
B3-DTI2 (Schrack petle dialog) prad dozorowy: prad alarmowy: ilogé: prad dozorowy:  prad alarmowy:
(3 alarmy na petli) )
B2-DBA 0 0,00 0,00
SLK-EN 0,00 0,00
DCC-1E 0,00 0,00
SIH-E 0,00 0,00
HF-24E 0,00 0,00
DCA-E 0,00 0,00
DFE-60E/Q0E 0,00 0,00
B2-DOI2 0,00 0,00
B2-DI2 | 0,00 0,00
B2-DOM 0,00 0,00
B2-DIM 0,00 0,00
B2-DBM 4 0,00 0,00

suma: 0,00 0,00 mA
B3-LEE24 (petle HX150) prad dozorowy: prad alarmowy: iloé: prad dozorowy:  prad alarmowy:
(3 alarmy na petli)
liczba uzywanych linii: 3 0,00 0,00
ORM150 | 0,00
WDM152 0,00
WMM153 0,00
DFM155 0,00
ADX156 0,00
SBS157 > 0,00
UAS159 0,00
RKM150 0,00
MMD 150 0,00
MCP 150 | 0,00
UAC 150 | 0,00

suma: 0,00 0,00 mA

Pohor pradu pozostatych urzadzen
Pozostale urzadzenia zasilane z zasilacza centrali
z pelnym czasem buforowania: 72h)

(np. syreny, trzymacze drzwiowe, panele dla PSP, modemy...)

prad dozorowy:

Woprowadz tutaj: [ R : ~ |maA

prad alarmowy:

Pobor pradu czujek specjalnych (CZS)
Urzadzenia zasilane z zasilacza centrali zgodnie z nornag TRVB
z ograniczonym czasem dozorowania do:72h)

prad dozorowy:

prad alarmowy:

(np. systemy zasysajace,...) Whprowadz tutaj: l* ImA
prad dozorowy:  prad alarmowy:
WYNIKI (wraz z CZS) SUMME: 0,394 1,871 A
min. prad fadowania (80% w 24h) pojemnosé znamionowa * 0,05 2,200 A
wymagana pojemno$¢ akumulatoréw "dozér" prad dozorowy * czas buforowania "dozér" 28,393714 Ah
ymagana pojemno$¢ 6w "dozér CZS" prad dozorowy CZS* czas buforowania "dozér CZS" 0,000 Ah
wymagana pojemno$¢ akumulatoréw "alarm” prad alarmowy * czas buforowania "alarm" 0,9355 Ah
wymagana pojemno$¢ akumulatoréw - suma ("doz6r" + "dozér CZS" + "alarm") 29,329214 Ah
dostepny prad alarmowy maks. prad wyjsciowy - prad alarmowy 5,1 29 A
dostepny prad dozorowy, buforowany (efekt. poj. akumul. - wymagana pojem akumul) / czas buforowania 0,204 A
dostepny prad dozorowy, niebuforowany maks. prad wyj$ciowy - prad dozorowania. - min. prad tadowania 4,4056429 A
maks. warto$¢ przy pomiarze pradu akumulat. zasilacza  (50mV/A) 96,00 mV
prad dozorowy przy pomiarze pradu akumulat. zasilacza  (50mV/A) 19,72 mV

Czas buforowania ("dozér"+"alarm")
tadowanie akumulat. >80% poj. w 24 h

Obcigzenie zasilacza

efekt. pojemno$¢ akumulat. > wymagana pojemno$é akumulat.
(maks. prad wyj$ciowy - prad dozorowy) > min. prad fadowania

(prad alarmowy < maks. prad zasilacza)

OK
OK
OK

weite 5 (5)
019-05-24
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